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Autono-MaaS in Higashi Hiroshima

広島大学内自動運転シャトル
HIROMOBI車両の紹介

走行ルートを10個のセンサーと、７個のカメラで360度周囲の状況を認識
周囲の歩行者や車両の行動を予測しながら19km/h以下の速度で走行

LIDAR（ライダー）：レーザー光を照射し、物体に当たって跳ね返ってくるまでの時間を
計測し、物体までの距離や方向を測定します

RADAR（レーダー）：電波を発射して物体にあたって跳ね返ってくるまでの時間を
計測し、物体の距離を測定します

カメラ：障害物が人間なのか、映像を解析して判断するために使用します

(参考)ベース車両 POLARIS GEM E6諸元値

自動運転車両には、プロのバス、タクシードライバーが乗車しています。
緊急の際には、ドライバーが運転を行います


